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1. ZYCIORYS

Dr inz. Artur Dgbrowski,

Adres: 1.6dz, ul. Podgorze 14 m.1,
Data Urodzenia: 24.02.1972r.

Tel : +48-601-250-270

e-mail: Ar2rDe@p.lodz.pl
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2002-2014 Politechnika t.6dzka, Wydzial Mechaniczny, Katedra
Dynamiki. - Adiunkt

2008-2009 AHE - Akademia Humanistyczno Ekonomiczna w
Fodzi— Wyktadowca:

1998-2002 Politechnika £.6dzka, Wydzial Mechaniczny, Katedra
Dynamiki. - Asystent.

Wyksztalcenie:

02.1998 Mgr  Politechnika £.0dzka, Wydzial Mechaniczny,
Instytut Pojazdow. -
Tytut Pracy: "Dynamika pompowtryskiwacza
silnika o zaptonie samoczynnym".

06.2002 Dr bF.odzka, Wydziat Mechaniczny, Katedra
Dynamiki
Tytut pracy:"Dynamika wibracyjnego ttumika
drgan z ogranicznikami amplitudy ruchu".

2001-2003 Uniwersytet L.odzki, Wydziat Matematyki 1
informatyki, przerwane operacjami nowotworu
mozgu.
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2. OPIS OSTIAGNIECIA NAUKOWEGO

"Wektorowa metoda estymacji wykladnikéw Lapunowa''

Powigzany tematycznie cykl publikacji stanowiacy osiagniecie naukowe

[1] A.Dabrowski:"Estimation of the largest Lyapunov exponent from the perturbation vector and
its derivative dot product.”, Nonlinear Dynamics. (2012) 67: 283-291,
(Impact Factor 3,009)

Cytowania
Web Of Science 4
Scopus 4
Google scholar: 9

[2] A.Dabrowski, The largest transversal Lyapunov exponent and Master Stability Function from
the perturbation vector and its derivative dot product (TLEVDP), Nonlinear Dynamics (2012)
69:1225-1235

(Impact Factor 3,009)

(3] A.Dabrowski: Estimation of the the Largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure
parameter from the perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment
simulation.", Nonlinear Dynamics. NODY-D-13-01203R3.

(Impact Factor 2,419)

(4] M. Balcerzak, A.Dabrowski, T.Kapitaniak, A Jach: Optimization of the Control System
Parameters with Use of the New Simple Method of the Largest Lyapunov Exponent
Estimation, Mechanics and Mechanical Engineering 17 (4) (2013), 325-339, udziat 40%,
czterdziesci procent,

Opis wynikéw stanowigcych osiggniecie naukowe

Celem naukowym w/w  prac bylo opracowanie prostej i efektywnej metody
wyznaczania wykladnikow Lapunowa, ktore sa jednym z najwazniejszych narzedzi badan
dynamiki uktadéw nieliniowych.

Gtéwng motywacja do podjecia badan byt brak uniwersalnych i prostych metod
obliczania wykladnikéw Lapunowa i w konsekwencji potrzeba opracowania metody
obliczania wyktadnikéw Lapunowa, ktéra byla by prosta i efektywna.

W tym celu postanowitem odwota¢ si¢ do podstawowych wiasnosci przestrzeni i
przeksztatcen liniowych. Zamierzalem znalez¢ sposéb na wyeliminowanie probleméw
zwigzanych ze zbieganiem si¢ kierunkéw wektoréw zaburzenia do kierunku wektora o
najwigkszej wartosci wilasnej w kolejnych podprzestrzeniach uporzadkowanych wedtug
wartosci wyktadnika Lapunowa. Wspomniany efekt zbieznosci wektoréw zmusza, w
przypadku stosowanych metod, do ortonormalizacji wektorow w celu uniknigcia btedow
numerycznych. Nie pozwala to migdzy innymi na analizowanie wiasciwosci przeksztalcenia
w kierunkach wektorow wilasnych, ktére sa bardziej naturalnymi kierunkami ewolucji
systemOw dynamicznych.

Postanowilem po pierwsze w miejsce zmian wektora zaburzenia, sprawdzi¢
zachowanie przyrostow wektora zaburzenia w celu wyekstrahowania usrednionej warto$ci
wlasnej przeksztalcenia w z gory zatozonym kierunku. Wykorzystanie wektora przyrostu
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zaburzenia w miejsce zaburzenia pozwala na otrzymanie wyniku aktualnej warto$ci
wykladnika Lapunowa jeszcze przed krokiem catkowania numerycznego bez uzycia funkcji
logarytmicznych. Powoduje to po pierwsze zmniejszenie wplywu bledéw numerycznych.
Wykorzystanie z goéry zatozonego kierunku zmian zaburzenia pozwala na okre$lanie
wlasnosci przeksztalcenia wektora w docelowych kierunkach. Jednoczesnie okreslenie
w.w. zmian w kierunkach wyznaczonych przez gtéwne osie elipsoidy zaburzenia pozwala na
bezposrednie obliczanie catego spektrum wyktadnikéw Lapunowa.

Przedstawione publikacje stanowig pierwszy etap badan pokazujac zgodno$¢ wynikéw
1 skutecznos$¢ opracowanej metody dla najwigkszego wyktadnika Lapunowa.

W publikacji [1] przedstawilem ogélny zarys metody i podstawowe wlasnosci
wektoréw 1 wartosci wlasnych pozwalajace na wykorzystanie wektora przyrostu zaburzenia
do obliczania wyktadnika Lapunowa w okreslonym kierunku. W zwigzku z sugestiami
recenzentéw opis ten byt przedstawiany i poszerzany w kolejnych artykutach. W dalsze;j
czeSci publikacji [1] zaprezentowalem otrzymane wyniki dla pojedynczego oscylatora
Dufinga oraz trzech sprz¢zonych uktadéw Dufinga. Na wykresach bifurkacyjnych pokazatem
jakoSciowg 1 ilosciowa zgodnos¢ otrzymanych wynikow, poréwnujac je z wartoSciami
otrzymanymi przy pomocy metody Stefanskiego. Na przebiegach czasowych pokazatem
zbiezno$¢, stabilno$¢ i efektywno$¢ opracowanej metody dla réznych stanéw dynamicznych
badanych uktadéw.

W artykule [2] zastosowalem opracowang metod¢e do odtworzenia wynikow
przedstawionych w publikacji:

Stefan’ski, A., Perlikowski, P., Kapitaniak, T.: Ragged synchronizability of coupled
oscillators. Phys. Rev. E 75,016210 (2007).

Przedstawitem ogélny zarys wykorzystania transwersalnego wyktadnika Lapunowa i
Master Stability Function do badafh synchronizacji sprz¢zonych uktadéw dynamicznych. Na
przyktadzie czterech sprzezonych ukladéw Duffinga, a nastepnie czterech sprzezonych
uktadéow Van der Pola pokazalem efektywnos¢ i zgodno$¢ wynikéw otrzymywanych przy
pomocy opracowanej metody.

Artykut [3] stanowi przygotowanie do wykorzystania opracowanej metody do
wyznaczania wykltadnikéw Lapunowa dla przebiegéw czasowych na podstawie analizy
sygnatu opdznionego. Analiza zaburzenia przeprowadzana jest tutaj na podstawie badan
dwoéch  identycznych uktadéw dynamicznych, z ktérych jeden reprezentuje uktad
referencyjny, drugi natomiast, uktad zaburzony (opdzniony).

W artykule przedstawilem wyniki dla ukladu Dufinga i Van der Pola, oraz ich
poréwnanie z otrzymanymi przy pomocy pierwszej wersji metody przedstawionej w
publikacji [1].

W artykule [4] zostala zaprezentowana implementacja metody przedstawionej w pracy
[3] do kontroli uktadu dynamicznego i okreslenia jakos$ci regulacji. Przedstawione podejscie
stalo si¢ bazg opracowania metody optymalizacji parametréw uktadu regulacji.

W artykule przedstawiono poréwnanie zaproponowanej metody z powszechnie
stosowanymi metodami okreslanie jakosci regulacji. Pokazano skuteczno$¢ metody w
realizacji zagadnienia optymalizacji parametréw uktadu sterowania.

Badania te kontynuowane sa w ramach projektu nr DI2013 019743 "Zastosowanie
nowej metody wyznaczania wyktadnika Lapunowa w optymalizacji parametréw uktadu
regulacji” - Diamentowy Grant.
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3. PRZEBIEG PRACY ZAWODOWE]

W roku 1992 zdalem z wynikiem bardzo dobrym egzaminy na Politechnik¢ F.6dzka.
Osiggniety wynik pozwalatl mi na wybor dowolnego wydziatu i kierunku. Wybralem Wydziat
Elektryczny, kierunek Elektronika.

Po pierwszym semestrze, zniechgcony sposobem prowadzenia zaje¢ przeniostem si¢
na Wydzial Mechaniczny, ktéry byl moim pierwszym wyborem, zmienionym pod wptywem
argumentacji przyjaciot i bliskich. Samodzielne nadrobienie r6znic programowych zajeto mi
okoto pdt roku. W tym czasie jednocze$nie studiowalem na drugim semestrze i dodatkowo
jeszcze pracowatem, aby zabezpieczy¢ sobie srodki finansowe na utrzymanie.

Po czwartym semestrze ze $rednig ok 4,8 dostalem si¢ na elitarny wtedy na Wydziale
Mechanicznym kierunek Mechanika Pojazdéw. Niestety poziom i sposéb nauczania po raz
kolejny mnie rozczarowat.

Ztozytem dokumenty i1 zostalem przyjety na kierunek Lotnictwo na Politechnice
Warszawskiej. W tym samym czasie na Wydziale Mechanicznym PL otworzono pierwsze
studia prowadzone w jezyku angielskim z mozliwo$cig otrzymania dyplomu European
Engineer. Zachg¢cony tym wrécilem na Politechnike £.6dzka. Niestety po roku, ze wzgledu na
zbyt malg liczbe chetnych kierunek zostal rozwiazany. Zniechecony juz zupelnie
postanowitem dokonczy¢ studia minimalnym naktadem pracy, angazujac si¢ juz bardziej w
prace zawodowa. niz studiowanie.

W 1997 r.,, w trakcie semestru dyplomowego, badania, ktére prowadzitem nad
modelowaniem dynamiki pompowtryskiwacza do silnika wysokopreznego przypomniaty mi o
moich pasjach. Postanowilem kontynuowa¢ badania dynamiki uktadéw na studiach
doktoranckich, w ramach rozrywki odstresowujacej po calym dniu spedzonym w pracy.
Rozpoczatem badania uktadow 2z uderzeniami wspdtpracujac z prof. Krzysztofem
Czolczynskim. W czasie pierwszego semestru studiow doktoranckich dostalem propozycje
angazu w Katedrze Dynamiki PL. Niestety moja sytuacja finansowa i konieczno$¢
samodzielnego utrzymania nie pozwalaly mi na poswigcenie calego czasu jedynie na rzeczy,
ktére mnie pasjonuja. Nie zdecydowalem si¢ na prace na uczelni i rezygnacj¢ z dobrze ptatne;j
pracy. Dos¢ szybko jednak badania, ktére prowadzitem wciagnety mnie tak bardzo, ze
ostatecznie na poczatku 1998 r. rozpoczalem prace na stanowisku asystenta w Katedrze
Dynamiki PL. kontynuujac wspétprace z prof. Czotczynskim. Od 2000 r. badania
prowadzilem w ramach projektu promotorskiego nr 7T07A02318. Powstaty w tym czasie
dwie publikacje, [13] 1 [14].

Badania zakonczylem w 2002 roku obrong pracy doktorskiej "Dynamika
wibracyjnego ttumika drgan z ogranicznikami amplitudy ruchu".

W miedzyczasie w 2001r. rozpoczalem kolejne studia na Wydziale Matematyki i
Informatyki Uniwersytetu £.6dzkiego, ktére kontynuowatem po obronie doktoratu. Studia te
zaowocowaly opracowaniem przeksztalcenia pozwalajacego na analize¢ przeptywu energii w
ukfadach dynamicznych w zmodyfikowanej przestrzeni fazowej, ktéra nazwatem przestrzenia
energetyczng. Niestety badania te i studia, ktére rozpoczatem na U.L. zostaly przerwane przez
dwie operacje nowotworu mézgu i pozniejszg dlugotrwalg rehabilitacje.

Do badan dynamiki uktadéw powrdcitem w 2005 r. Kontynuowatem i rozwijatem ide¢
przestrzeni energetycznej. Badane aspekty przeptywu energii, synchronizacji energii uktadow,
opisatem w publikacjach [5-11]. Niestety z powodu nieciggtosci przeksztatcenia w punktach
krytycznych nie moglem zrealizowa¢ wielu pomystow badan, ktére mialy stanowi¢ mgj
wktad naukowy do rozprawy habilitacyjnej. Niszowe zagadnienie i zwigzany z tym brak
zainteresowania proponowanymi przeze mnie rozwigzaniami, zmusily mnie do zawieszenia
badan uktadéw w przestrzeni energetyczne;j.

Od 2011 r. rozpoczatem nowe badania. Wybratem interesujgce mnie juz wczesniej
zagadnienia statecznosci uktadéw dynamicznych, ktérymi zajmowatem si¢ w 2003 r.
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wspolpracujac z prof. T. Kapitaniakiem 1 prof. A. Stefanskim. W ramach tej wspoétpracy
powstaly publikacja [10]. Wyniki badan zostaly réwniez opublikowane w materialach
konferencyjnych [1].

W swoich nowych badaniach, bazujac na podstawowych wtasnos$ciach przestrzeni i
przeksztatcen liniowych, opracowalem nowa metode estymacji wyktadnikéw Lapunowa.
Wyniki badan przedstawilem w artykutach [1-4] Stanowig one powigzany tematycznie cykl
publikacji oméwiony w czg¢sci "Opis osiggni¢cia naukowego".

4. WYKAZ DOROBKU NAUKOWO BADAWCZEGO

Publikacje i udzial procentowy:

[1] A.Dabrowski: Estimation of the the Largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure
parameter from the perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment
simulation.", Nonlinear Dynamics. (2014) 78:1601-1608, (LF. 2,419),

[2] M. Balcerzak, A.Dabrowski, T.Kapitaniak, A Jach: Optimization of the Control System
Parameters with Use of the New Simple Method of the Largest Lyapunov Exponent
Estimation, Mechanics and Mechanical Engineering 17 (4) (2013), 325-339, udziat 40%,
czterdzie$ci procent, polegal na opracowaniu gléwnej idei, konsultacjach, interpretacji
wynikéw, przygotowaniu tekstu manuskryptu,

[3] A.Dabrowski, The largest transversal Lyapunov exponent and Master Stability Function from
the perturbation vector and its derivative dot product (TLEVDP), Nonlinear Dynamics (2012)
69:1225-1235,(L.F. 3,009),

[4] A.Dabrowski:"Estimation of the largest Lyapunov exponent from the perturbation vector and
its derivative dot product.”, Nonlinear Dynamics. (2012) 67: 283-291, (L.F. 3,009),

[5] A.Dabrowski, A. Jach, T.Kapitaniak: Application of Artificial Neural Networks in
parametrical investigations of the energy flow and synchronization, Journal of Theoretical and
Applied Mechanics 48 (2010), 4, 871-896, (L.F. 0,264), udziat 80%, osiemdziesiat procent,
polegatl na opracowaniu gtéwnej idei, napisaniu kodu programu i przeprowadzeniu symulacji
numerycznych , interpretacji wynikéw, przygotowaniu tekstu manuskryptu,

[6] A.Dabrowski: Energy-vector method In mechanical oscillations, Chaos, Solitons and Fractals
39 (2009) 1684-1697(L.F. 3,315),

[7] A.Dabrowski and T.Kapitaniak: Using chaos to reduce oscillations : Experimental results,
Chaos, Solitons and Fractals 39 (2009),1677-1683, (L.F. 3,315), udziat 80%, osiemdziesiat
polegatl na opracowaniu gtéwnej idei, napisaniu programu i przeprowadzeniu symulacji
numerycznych , interpretacji wynikéw, przygotowaniu tekstu manuskryptu,

[8] A.Dabrowski, Anna Jach: Impact maps in recognizing the change of energy flow direction and
synchronization of coupled oscillators, Mechanics and Mechanical Engineering 13 (1) (2009),
5-15,udziat 90%, dziewigédziesiat procent, polegal na opracowaniu gtéwnej idei, napisaniu
programu i przeprowadzeniu symulacji numerycznych , interpretacji wynikéw, przygotowaniu
tekstu manuskryptu,

[9] A.Dabrowski: Application of the Energy Dot Product (EDP) in recognizing the energy flow
synchronization, Mechanics and Mechanical Engineering 12 (1) (2008), 17-30,

[10] . Stefanski, A.Dabrowski, T.Kapitaniak: Evaluation of the largest Lyapunov exponent in
dynamical systems with time delay, Chaos, Solitons and Fractals (2005), 1651-1659, (LF.
1,938),udziat 40%, czterdziesci procent,

[11]  A.Dabrovski: The construction of the energy space, Chaos, Solitons and Fractals 26 (2005)
1277-1292. , (LF. 1,938),

[12]  A.Dabrowski: The energy space, energy flow and synchronization, Mechanics and Mechanical
Engineering 8 (1) (2005), 200-218,

[13]  .Dabrowski and T.Kapitaniak: Using chaos to reduce oscillations. Nonlinear Phenomena in
Complex Systems, 4 (2) (2001), p 206-211, udziat 80%, osiemdziesiat procent, polegal na
opracowaniu gtéwnej idei, napisaniu programu i przeprowadzeniu symulacji numerycznych ,
interpretacji wynikéw, przygotowaniu tekstu manuskryptu,
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[14]  A.Dabrowski: New design of the impact damper. Mechanics and Mechanical Engineering 4

(2) (2000), p. 191-196.

Artukuly konferencyjne:

[1]  A. Stefanski, A.Dabrowski, T.Kapitaniak: Evaluation of the largest Lyapunov exponent
of dynamical systems with time delay, [IUTAM Symposium on Chaotic Dynamics and
Control of Systems and Processes in Mechanics (2003), 493-500, udziat 40%,
czterdziesci procent, polegal na opracowaniu gléwnej idei, napisaniu programu i
przeprowadzeniu symulacji numerycznych , interpretacji wynikéw, przygotowaniu

tekstu manuskryptu,

[2] Energy flow and synchronization in the energy space APM Petersburg 2005, ,
[3] The construction of the energy space, The 5-th International Conference on Vibration

Problems Moscow 2001,

[4] The geometrical view on energy changes in vibrating systems,Euroattractor 2001-
European Interdisciplinary School on Nonlinear Dynamics for System and Signal

Analysis.
Projekty Badawcze:
Nr/Termin realizacji Temat Funkcje
DI2013 019743 Zastosowanie nowej metody wyznaczania | Opracowanie gtéwnej idei
wyktadnika Lapunowa w optymalizacji | i przygotowanie projektu.
07.2014 - 07.2017 parametréw uktadu regulacji Konsultacje naukowe

2011/01/B/ST8/07527 Nowe metody wyznaczania wyktadnikéw
09.2011r. — 03.2015r. Lapunowa uktadéw dynamicznych

Wykonawca

7T07A02318 Dynamika wibracyjnego ttlumika drgan z
01.2000r. — 06.2002r ogranicznikami amplitudy ruchu

Gtéwny wykonawca

CYTOWANIA WSZYSTKICH ARTYKULOW

Web Of Science 27; bez autocytowan 21; h-indeks 3
Scopus 43; bez autocytowan 30; h-indeks 3
Google scholar: 65; bez autocytowan 52; h-indeks 4

Ze wzgledu na bardzo duze rozbiezno$ci w ilosci cytowan dla réznych baz danych dotaczam:

Wykaz artykuléw, w ktorych cytowano moje publikacje

1. Evaluation of the largest Lyapunov exponent in dynamical systems with time delay

A Stefanski, A Dabrowski, T Kapitaniak
Chaos, Solitons & Fractals, 2005,23 (5), 1651-1659
LF. 1,938

Cytowania

Web Of Science 18
Scopus 26
Google scholar: 29
Cytowane w:

1. Delay and periodicity S Yanchuk, P Perlikowski - Physical Review E, 2009 - APS
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2. Robust dynamic compensator for a class of time delay systems containing saturating
control input, JJ Yan, JS Lin, TL Liao - Chaos, Solitons & Fractals, 2007 - Elsevier

3. Lyapunov exponents of systems with noise and fluctuating parameters, A Stefanski -
Journal of Theoretical and Applied Mechanics, 2008 - yadda.icm.edu.pl

4. Estimation of Lyapunov exponents for a system with sensitive friction model, J Wojewoda,
A Stefanski, M Wiercigroch... - Archive of Applied ..., 2009 - Springer

5. Estimation of the largest Lyapunov exponent from the perturbation vector and its
derivative dot product, A Dabrowski - Nonlinear Dynamics, 2012 - Springer

6. Application of the energy space in chaotic systems research, A Dabrowski - Mechanics and
Mechanical Engineering, 2007 - yadda.icm.edu.pl

7. Chaos, self organized criticality, intermittent turbulence and nonextensivity revealed from
seismogenesis in north Aegean area

8. AC Iliopoulos, GP Pavlos, EE Papadimitriou... - ... Journal of Bifurcation ..., 2012 -
World Scientific,

9. Energy—vector method in mechanical oscillations, A Dabrowski - Chaos, Solitons &
Fractals, 2009 - Elsevier

10.  Nonautonomous delay differential equations in Hilbert spaces and Lyapunov
exponents, D Breda - Differential and Integral Equations, 2010 - projecteuclid.org

11.  Quantifying the synchronizability of externally driven oscillators, A Stefanski - Chaos:
An Interdisciplinary Journal of Nonlinear ..., 2008 - scitation.aip.org

12.  Adaptive fuzzy control of a class of nonlinear time-delay systems with input

nonlinearity, S Pourdehi, D Karimipour, N Noroozi... - ... and Integration (IRI), ..., 2010
- ieeexplore.ieee.org
13.  The largest transversal Lyapunov exponent and master stability function from the

perturbation vector and its derivative dot product (TLEVDP), A Dabrowski - Nonlinear
Dynamics, 2012 - Springer

14.  Effects of built-up edge-induced oscillations on chip formation during turning, Z
Palmai, G Csernak - Journal of Sound and Vibration, 2013 - Elsevier

15.  Application of the largest Lyapunov exponent and non-linear fractal extrapolation
algorithm to short-term load forecasting, ] Wang, R Jia, W Zhao, J] Wu, Y Dong - Chaos,
Solitons & Fractals, 2012 - Elsevier

16.  Approximating Lyapunov exponents and Sacker—Sell spectrum for retarded functional
differential equations, D Breda, E Van Vleck - Numerische Mathematik, 2014 - Springer

17.  Experimental chaos in a two-degree of freedom vibration system with time delay
feedback, QC Yang, S. Zhu, J. Lou, H. Wu - Journal of Theoretical & Applied ..., 2013

18. Chaotic feature of Martin process imposed on the cosine function, C Gao, Z Zhou, J
Zeng, J Chen - Fractals, 2009 - World Scientific

19.  Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy
flow and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl

20.  An improved method of detecting chaotic motion for rotor-bearing systems, M Shi, D
Wang, J Zhang - Journal of Shanghai Jiaotong University ( ..., 2013 - Springer

21.  Optimization of the Control System Parameters with Use of the New Simple Method
of the Largest Lyapunov Exponent Estimation, M Balcerzak, A Dabrowski, T
Kapitaniak... - Mechanics and ..., 2013 - kdm.p.lodz.pl

22.  Estimation of the largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure parameter

from the perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment ..., A
Dabrowski - Nonlinear Dynamics, 2014 - Springer
23.  Diffusion as a result of transition in behavior of deterministic maps, P Borys, ZJ

Grzywna - Chaos, Solitons & Fractals, 2006 - Elsevier
24.  Investigation of a Unified Chaotic System and Its Synchronization by Simulations, W
Qing-Chu, F Xin-Chu, M Small - Chinese Physics Letters, 2010 - iopscience.iop.org
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25.  Development of a Lyapunov Exponent Based Chaos Diagram in the Parameter Plane
of Logistic Map., TAO Salau, OO Ajide - British Journal of Applied Science &
Technology, 2014

26. Time delay Duffing's systems: chaos and chatter control, R Rusinek, A Mitura, J
Warminski - Meccanica, 2014 - Springer

2. Estimation of the largest Lyapunov exponent from the perturbation vector and its
derivative dot product

A. Dabrowski

Nonlinear Dynamics, 2012, 67 (1), 283-291

LF. 3,009

Cytowania

Web Of Science 4
Scopus 4
Google scholar: 9

Cytowane w:

1. Detection of changes in cracked aluminium plate determinism by recurrence analysis, J
Iwaniec, T Uhl, WJ Staszewski, A Klepka - Nonlinear Dynamics, 2012 - Springer

2. Estimation of Lyapunov exponents from a time series for n-dimensional state space using
nonlinear mapping C Yang, CQ Wu, P Zhang - Nonlinear Dynamics, 2012 - Springer

4. Power system transient stability analysis via the concept of Lyapunov Exponents, DP
Wadduwage, CQ Wu, UD Annakkage - Electric Power Systems ..., 2013 - Elsevier

5. Lyapunov Exponents of Impact Oscillators with Hertz's and Newton's Contact Models, W
Serweta, A Okolewski... - International Journal of ..., 2014 - Elsevier

6. The application of fast searching nearest points method to chaos identification, S Liu, Q
Yang, X Wei, H Wu - Huazhong ..., 2012 - ... 430074 hgxbsail. hust. edu. cn xb. ...

7. Optimization of the Control System Parameters with Use of the New Simple Method of the
Largest Lyapunov Exponent Estimation, M Balcerzak, A Dabrowski, T Kapitaniak... -
Mechanics and ..., 2013 - kdm.p.lodz.pl

8. Estimation of the largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure parameter from
the perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment ..., A. Dabrowski
- Nonlinear Dynamics, 2014 - Springer

3. Using chaos to reduce oscillations
A Dabrowski, T Kapitaniak
NONLINEAR PHENOMENA IN COMPLEX SYSTEMS-MINSK- 4 (2), 206-211

Cytowania

Web Of Science brak w bazie danych
Scopus brak w bazie danych
Google scholar: 6

Cytowane w:

1. Using chaos to reduce oscillations: experimental results, A Dabrowski, T Kapitaniak -
Chaos, Solitons & Fractals, 2009 - Elsevier

2. The construction of the energy space, A Dabrovski - Chaos, Solitons & Fractals, 2005 -
Elsevier, Application of the energy space in chaotic systems research

3. A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2007 - yadda.icm.edu.pl

str. 10



4. Energy—vector method in mechanical oscillations, A Dabrowski - Chaos, Solitons &
Fractals, 2009 - Elsevier

5. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow
Synchronization, A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 -
yadda.icm.edu.pl

6. Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy flow
and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl

4. Using chaos to reduce oscillations: experimental results
A Dabrowski, T Kapitaniak

Chaos, Solitons & Fractals, 2009, 39 (4), 1677-1683

LF. 3,315

Cytowania

Web Of Science 3
Scopus 3
Google scholar: 4

Cytowane w:

1. Non-desired transitions and sliding-mode control of a multi-DOF mechanical system with
stick-slip oscillations, EM Navarro-Lépez, E Licéaga-Castro - Chaos, Solitons & Fractals,
2009 - Elsevier

2. A method to determine structural patterns of mechanical systems with impacts, B
Blazejczyk-Okolewska, W Serweta - Mathematical Problems in ..., 2013 - hindawi.com

3. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow
Synchronization, A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 -
yadda.icm.edu.pl

4. Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy flow
and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl

5. The construction of the energy space

A Dabrovski

Chaos, Solitons & Fractals, 2005, 26 (5), 1277-1292
LF. 1,938

Cytowania

Web Of Science 2

Scopus 5

Google scholar: 4

Cytowane w:

1. Application of the energy space in chaotic systems research, A Dgbrowski - Mechanics and
Mechanical Engineering, 2007 - yadda.icm.edu.pl,

2. Energy—vector method in mechanical oscillations, A Dabrowski - Chaos, Solitons &
Fractals, 2009 - Elsevier,
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3. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow
Synchronization, A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 -
yadda.icm.edu.pl,

4. Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy flow
and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl.

6. Energy-vector method in mechanical oscillations
A Dabrowski

Chaos, Solitons & Fractals,2009, 39 (4), 1684-1697
LF. 3,315

Cytowania

Web Of Science 2
Scopus 2
Google scholar: 3

Cytowane w:

1. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow
Synchronization, A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 -
yadda.icm.edu.pl

2. Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy flow
and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl

3. An Damping Analysis on Local Vibration in Foundation of 'four in one'Nitric Acid Plant,
SH Huang, GJ Wei, JC Feng - Advanced Materials Research, 2012 - Trans Tech Publ

4. Songhe Huang 1l,a , Gaojun Wei 2,b , Jinchun Feng 3,c 1 Mechanical Engineering
Department
of Southwest Jiaotong University, Sichuan Chengdu, 610031; China ...

7. The energy space, energy flow and synchronization
A Dabrowski
Mechanics and Mechanical Engineering 9 (2), 187-205

Cytowania

Web Of Science

Scopus 1
Google scholar:3

Cytowane w:

1. Application of the energy space in chaotic systems research, A Dabrowski - Mechanics and
Mechanical Engineering, 2007 - yadda.icm.edu.pl

2. Energy—vector method in mechanical oscillations, A Dabrowski - Chaos, Solitons & Fractals, 2009
- Elsevier

3. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow Synchronization, A
Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 - yadda.icm.edu.pl
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8. The largest transversal Lyapunov exponent and master stability function from the
perturbation vector and its derivative dot product (TLEVDP)

A Dabrowski

Nonlinear Dynamics,2012, 69 (3), 1225-1235

LF. 3,009

Cytowania

Web Of Science 0
Scopus 0
Google scholar:2

Cytowane w:

1. Optimization of the Control System Parameters with Use of the New Simple Method of the Largest
Lyapunov Exponent Estimation, M Balcerzak, A Dabrowski, T Kapitaniak... - Mechanics and ...,
2013 - kdm.p.lodz.pl

2. Estimation of the largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure parameter from the
perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment ...

9. Application of the energy space in chaotic systems research
A Dabrowski
Mechanics and Mechanical Engineering 11 (1), 21-35

Cytowania
Web Of Science 0
Scopus 2

Google scholar:2

Cytowane w:

1. Application of the Energy Dot Product (EDP) in Recognizing the Energy Flow
Synchronization, A Dabrowski - Mechanics and Mechanical Engineering, 2008 -
yadda.icm.edu.pl

2. Application of artificial neural networks in parametrical investigations of the energy flow
and synchronization, A Dabrowski, A Jach, T Kapitaniak - Journal of Theoretical and
Applied ..., 2010 - ptmts.org.pl

10.  The largest Lyapunov exponent of dynamical systems with time delay
A Stefanski, T Kapitaniak, A Dabrowski
IUTAM Symposium on Chaotic Dynamics and Control of Systems and Processes in ...

Cytowania

Web Of Science 0
Scopus 0
Google scholar: 2
Cytowane w:

Chaotic vibrations in high-speed milling, M Banihasan, F Bakhtiari-Nejad - Nonlinear
Dynamics, 2011 - Springer
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11. Optimization of the Control System Parameters with Use of the New Simple Method
of the Largest Lyapunov Exponent Estimation
M Balcerzak, A Dabrowski, T Kapitaniak, A Jach
Mechanics and Mechanical Engineering 17 (3), 225-239

Cytowania

Web Of Science brak w bazie danych
Scopus brak w bazie danych
Google scholar: 1

Cytowane w:

1. Estimation of the largest Lyapunov exponent-like (LLEL) stability measure parameter
from the perturbation vector and its derivative dot product (part 2) experiment ..., A
Dabrowski - Nonlinear Dynamics, 2014 - Springer
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5. WYKAZ DOROBKU DYDAKTYCZNEGO

Teoria Manipulatorow, kierownik przedmiotu
Mechanika,

Mechanika Techniczna

Mechanical Engineering, w jezyku angielskim

Politechnika }.6dzka: Dynamika i Sterowanie Robotéw
Automatics and Robotics, w jezyku angielskim
Robotyka, w jezyku polskim i angielskim
Drgania Mechaniczne,
Podstawy Informatyki,

Politechnika f.6dzka:

Studia Podyplomowe:

Projekt:

Podwyzszanie kompetencji kadry
akademickiej i umiejetnosci absolwentow
w aspekcie nowoczesnych metod analizy,
symulacji i optymalizacji w procesie
projektowania i eksploatacji "

” UDA-POKL.04.01.01-00-468/08-00

Sztuczne sieci neuronowe, kierownik przedmiotu

Akademia Humanistyczno Ekonomiczna w
Lodzi:

Mechanika, kierownik przedmiotu,

Aspekty Mechaniki Technicznej kierownik

przedmiotu,

Drgania Mechaniczne, kierownik przedmiotu,

Mechanika ciata statego, kierownik przedmiotu,

Automatyka, kierownik przedmiotu

Podststawy konstrukeji maszyn, kierownik
przedmiotu,

Podstawy materialoznawstwa, kierownik przedmiotu.

Politechnika £.6dzka:

Projekt:

"Automatyk i Robotyk - kluczowy zawdéd
XXI wieku"-kierunek Automatyka i
Robotyka - zamawiany

. 1/POKL/4.1.2/2012

Opiekun grup realizujacych projekty:
Uktad sterowania robota IRB60

Konstrukcja i sterowanie owadopodobnego robota
kroczacego

Politechnika F.6dzka:

Opieka naukowa nad doktorantami
Opiekun pomocniczy pracy Mgr Wiolety Serwety,

"Dynamika uktadu mechanicznego z jednostronnymi i
dwustronnymi zderzeniami typu Hertza" praca
zakonczona pozytywna obrong 20.10.2014.

Opiekun pomocniczy pracy Mgr Janusza
Kokocinskiego,

"Wibroakustyczne badania przektadni cykloidalnej".

str. 15




Opiekun naukowy prac dyplomowych

(2014) Integracja uktadéw sterowania
mikroprocesorowego i PLC robotéw NM7 i NM13 -
stanowisko laboratoryjne

Politechnika F.édzka: (2014) Uktad sterowania wahadta odwrotnego
(2014) Robot mobilny sterowany mikrokontrolerem
Atmega 16,

(2013) Zastosowanie mikrokontroleréw Atmega 32 i
Atmega 16 w ukladzie sterowania robota NM7

(2012) Analityczne i numeryczne metody w dynamice
maszyn

(2011) Zastosowanie dynamiki uktadéw chaotycznych
w uktadzie kontroli owadopodobnego robota
kroczacego

(2011) Analiza dynamiki dwdéch sprzezonych uktadéw
nieliniowych

(2011) Modelowanie konstrukeji i dynamiki elementu
uktadu wtryskowego silnika wysokopreznego

Opiekun kota naukowego

Dynamika i sterowanie maszyn i urzadzen

Politechnika F.6dzka: "ARTUDITU"

Politechnika E.6dzka: Szkolenie dla pracownikéw i doktorantéw P.L.

"Badania dynamiki uktadéw nieliniowych przy uzyciu
programu Matlab"

WYKAZ ODBYTYCH SZKOLEN

Matlab - Podstawowa obstuga toolboxéw Matlaba
OPERATORIO (2014): Simulink - Obstuga systemu Matlab i modutu
Simulink

MLBE - Wprowadzenie do programu Maatlab
SLBE - Modelowanie systemow dynamicznych w
Simulinku

ONT (2010): SLCT - Matlab i Simulink w projektowaniu
uktadéw sterowania

MLOP - Techniki optymalizacji w Matlabie
MLGU - Tworzenie graficznych interfejséw
uzytkownika w Matlabie

STATSOFT (2009): Statistica - Kurs Podstawowy
] Statistica - Sztuczne sieci neuronowe

ASYSTEM- ART OF WBTExpress - Metodyka i tworzenie szkpleﬁ e-learning z
E LEARNING (2009) wykorzystaniem narzedzia WBTExpress.
EIS - Obstuga platformy e-learningowej EIS

ATNEL (2011) C— AVR, ARM - Prggramming AVR and ARM
microcontrollers
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