Studia I stopnia

Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn 

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Koncepcja ekologicznego asystenta kierowcy w Inteligentnym systemie transportowym.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	2. 
	Optymalizacja procesów w ASO ze względu na jakość i koszt świadczonych usług. 
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	3. 
	Koncepcja asystenta kierowcy samochodu ciężarowego.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	4. 
	Koncepcja asystenta kierowcy samochodu ciężarowego w Inteligentnym Systemie Transportowym.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	5. 
	Charakterystyki eksploatacyjne pojazdów samochodowych wyposażonych z system OBD II.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	6. 
	Diagnostyka łożyska magnetycznego z wykorzystaniem elementów logiki rozmytej
	Dr inż. Małgorzata Gizelska 
	

	7. 
	Studium metod optymalizacji kształtu łopatek maszyn przepływowych, komputerowa optymalizacja profilu" (wymagana umiejętność posługiwania się programem obliczeniowym do symulacji przepływu, zakupionym przez IMP PŁ)
	dr inż. Marek Rabiega 
	

	8. 
	Projekt naddźwiękowego tunelu aerodynamicznego małych rozmiarów i krótkiego czasu pracy.
	dr inż. Marek Rabiega 
	

	9. 
	Przegląd metod optymalizacji kształtu kanałów maszyn przepływowych na przykładzie koła sprężarki odśrodkowej.
	Dr inż. Marek Rabiega 
	

	10. 
	Mały pionowy tunel aerodynamiczny do badania opływu prostych przedmiotów w laboratorium mechaniki płynów. 
	Dr inż. Marek Rabiega 
	

	11. 
	Model numeryczny MES i weryfikacja doświadczalna charakterystyki materiałowej pianki poliuretanowej miękkiej. 
	dr hab. inż. Maria Kotełko, prof.PŁ
	K12

	12. 
	Opracowanie technologii oraz projekt urządzenia do stosowanego w przemyśle spożywczym (do uzgodnienia).
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15


Studia II stopnia

Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn 

	Lp
	Propowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Koncepcja ekologicznego asystenta kierowcy w Inteligentnym systemie transportowym.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	2. 
	Optymalizacja procesów w ASO ze względu na jakość i koszt świadczonych usług. 
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	3. 
	Koncepcja asystenta kierowcy samochodu ciężarowego.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	

	4. 
	Koncepcja asystenta kierowcy samochodu ciężarowego w Inteligentnym Systemie Transportowym.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	

	5. 
	Charakterystyki eksploatacyjne pojazdów samochodowych wyposażonych z system OBD II.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	

	6. 
	Dobór nachylenia kąta deflektora na kabinie ciężarówki w zależności od szybkości poruszającego się pojazdu.


	Dr inż. Michał Kuczkowski 
	

	7. 
	Diagnostyka łożyska magnetycznego z wykorzystaniem elementów logiki rozmytej
	Dr inż. Małgorzata Gizelska 
	I-10

	8. 
	Studium metod optymalizacji kształtu łopatek maszyn przepływowych, komputerowa optymalizacja profilu" (wymagana umiejętność posługiwania się programem obliczeniowym do symulacji przepływu, zakupionym przez IMP PŁ)
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10 

	9. 
	Projekt naddźwiękowego tunelu aerodynamicznego małych rozmiarów i krótkiego czasu pracy.
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10 

	10. 
	Przegląd metod optymalizacji kształtu kanałów maszyn przepływowych na przykładzie koła sprężarki odśrodkowej.
	Dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	11. 
	Mały pionowy tunel aerodynamiczny do badania opływu prostych przedmiotów w laboratorium mechaniki płynów. 
	Dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	12. 
	Zoptymalizować proces produkcyjny za pomocą programu Plan Simulation. (Praca na zlecenie GE - możliwa współpraca)
	dr P. Zawiasa
	I-8

	13. 
	Zaprojektować fragment linii produkcyjnej do napełniania butelek
	dr P. Zawiasa
	I-8

	14. 
	Zaprojektować proces technologiczny na ESW - ( projekt i wykonanie medalu pamiątkowego PŁ)
	dr P. Zawiasa
	I-8

	15. 
	Zaprojektować układ pomiaru narzędzia dla robota IRB 2400.
	dr P. Zawiasa
	I-8

	16. 
	Zaprojektować magazyn narzędzi dla frezarki sterowanej numerycznie. (projekt dotyczy frezarki z ESW)
	dr D. Wrąbel/P. Zawiasa
	I-8

	17. 
	Zaprojektować proces obróbki dla detalu wykonywanego ze stopu inconel
	dr D.Wrąbel
	I-8

	18. 
	Projekt robota mobilnego o wysokiej mobilności
	dr hab. inż. Leszek Podsędkowski
	I-8

	19. 
	Zaprojektować proces technologiczny na ESW. ( projekt i wykonanie medalu pamiątkowego PŁ)
	dr inż.  P. Zawiasa
	

	20. 
	Projekt dodatkowej 7 osi dla robota IRB 2400. (oś 7 do obrotu detalu)
	dr inż.  P. Zawiasa
	

	21. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz zaprojektowanie suszarni owoców.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	22. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt suszarni do suszenia ziarna kukurydzy w złożu fluidalnym
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	23. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt linii do produkcji przecieru pomidorowego
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	24. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt urządzenia do kriokoncentracji soku jabłkowego
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	25. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt linii do wytopu smalcu w zakładzie przemysłu mięsnego
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	26. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt urządzenia do stosowanego w przemyśle spożywczym (do uzgodnienia).
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	27. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt taśmowego tunelu zamrażalniczego (lub komory) dla wybranego produktu
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	28. 
	Technika i technologia przechowywania ziemniaków do przetwórstwa spożywczego. Technika sterowania klimatem w przechowalni ziemniaków.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15


IFE – Mechanical Engineering and Applied Computer Science – I stopnia
	Lp
	Propowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Load analysis of aluminium alloy gears for Toyota Prius Power Split Device
	dr inż Łukasz Kaczmarek
	

	2. 
	Projekt stanowiska do badania przepływów pulsacyjnych w obrębie sztucznej zastawki serca.
	Dr inż. Damian Obidowski 
	I10

	3. 
	Projekt stanowiska do badania przepływów w pulsacyjnej komorze wspomagania serca.
	Dr inż. Damian Obidowski 
	I10

	4. 
	Numeryczna analiza przepływu w obrębie sztucznej zastawki serca.
	Dr inż. Damian Obidowski 
	

	5. 
	Numeryczne badanie przepływu w pediatrycznych, pulsacyjnych komorach wspomagania serca.
	Dr inż. Damian Obidowski 
	


	6. 
	FE numerical model and experimental verification of material characteristics of soft polyurethane foam  (kier. mech. /IFE)
	dr hab. inż. Maria Kotełko, prof.PŁ

	K12

	7. 
	Zaprojektowanie systemu do generacji ruchu oscylacyjnego dla modelu skrzydła do testów w tunelu aerodynamicznym.
(ang. odpowiednik - Design of oscillation-inducing system for airfoil model for wind tunnel tests).
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	8. 
	Projekt systemu chłodzenia dla tunelu aerodynamicznego.
(ang. odpowiednik - Design of wind tunnel cooling system.)
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	9. 
	Zastosowanie metody PIV w badaniach w tunelu aerodynamicznym.
(ang. odpowiednik - Application of PIV method in wind tunnel tests.)
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	10. 
	Wykorzystanie CFD w analizie aerodynamicznej opływu modelu samochodu.
(ang. odpowiednik - CFD application in car aerodynamics.)
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	11. 
	Aerodynamiczna analiza 3D opływu koła samochodowego. (ang. odpowiednik - 3D aerodynamics of vehicle wheels.)
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	12. 
	Opracowanie algorytmu rozwiązywania równań Eulera dla opływu profilów lotniczych. 

(ang. odpowiednik – Development of Euler equations solver for analysis of flow around aircraft airfoils).
	Dr inż. Maciej Karczewski
	

	13. 
	Project of a Central Heating, Air-Conditioning and Household Hot Water System with use of a Heat Pump for any Detached House of Residence (Mansion) Type
	Dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	14. 
	Application of Theoretical Methods and Numerical Modeling for Freezing Time Estimations
	Dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	15. 
	Project of an Air-Conditioning and Ventilation System for any Exhibition and Fairs Hall
	Dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	16. 
	Experimental Investigations of Flow Resistance and Heat Transfer for Fluid Flow in Circular Tubes with Different Kinds of Swirl Generating Inserts
	Dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	17. 
	CFD project of a fin-and-tube heat exchanger
	Dr inż. Artur Gutkowski
	K15

	18. 
	
	
	

	19. 
	
	
	


Kierunek - Inżynieria Materiałowa – I stopnia

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Pomiar wielkości ziarna w warstwie nawęglanej i zahartowanej.
	mgr inż. Antoni Rzepkowski
	I7

	2. 
	Biologiczna ocena nowych biomateriałów.
	prof. Bogdan Walkowiak
	I7

	3. 
	Biologiczna ocena potencjalnej przydatności nowych biomateriałów do wybranych zastosowań medycznych.
	dr inż. Witold Jakubowski
	I7

	4. 
	Badania powłok niskotarciowych na trybotesterze wysokotemperaturowym.
	dr inż. Wojciech Pawlak
	I7

	5. 
	Osadzanie super twardych powłok TiAISiN metodą reaktywnego odparowania w niskocisnieniowym łuku katodowym (FCAE)
	dr inż. Wojciech Pawlak
	I7

	6. 
	Badania wysokotemperaturowych powłokniskotarciowych na trybotesterze wysokotemperaturowym.
	dr inż. Wojciech Pawlak
	I7


Kierunek - Inżynieria Materiałowa – II stopnia po licencjacie

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1.
	Modyfikacja powierzchni metali wspomagania przetapianiem laserowym.
	
	I7

	2.
	Badanie zasiedlania powierzchni zamków ortodontycznych przez mikroorganizmy.
	
	I7

	3.
	Wpływ przygotowania próbki na dokładności pomiaru zawartości wodoru w stopach po procesie cynkowania elektrolicznego.
	
	I7

	4.
	Warstwy gradientowe a-C:H/Ti domieszkowane srebrem.
	
	I7

	5.
	Biologiczna ocena nowych biomateriałów.
	
	I7

	6.
	Badanie stopów protetycznych metodami ATD.
	
	I7

	7.
	Wpływ parametrów syntezy na właściwości warstw gradientowych a-C:H/Ti wytwarzanych na utwardzanych dyfuzyjnie podłożach ze stopu Ti6Al7Nb.
	
	I7

	8.
	Porównanie parametrów powierzchni obrabianych różnymi materiałami ściernymi.
	
	I7

	9.
	Wpływ parametrów procesów galwanizowania na jakość naniesionej warstwy złota.
	
	I7

	10.
	Wpływ rodzaju warstwy pośredniej na wytrzymałość połączenia metal - ceramika.
	
	I7

	11.
	Wpływ parametrów utleniania stopów Co-Cr na wytrzymałość połaczenia metal - ceramika.
	
	I7

	12.
	Amorficzne warstwy węglowe domieszkowane krzemem.
	
	I7

	13.
	Wpływ krotności przetapiania na zawartość wodoru, tlenu i azotu w protetycznych stopach kobaltowo-chromowych.
	
	I7

	14.
	Wpływ parametrów elektrolitu na jakość powierzchni po polerowaniu elektrolitycznym stopów na osnowie Co.
	
	I7

	15.
	Laserowe spawanie stopów protetycznych
	
	I7

	16.
	Supertwarde powłoki na narzędzia dentystyczne
	
	I7

	17.
	Właściwości bakteriobójcze powłok TiO2 domieszkowanych jonami Fe3+ nakładanych na podłoża ze stopów dentystycznych
	
	I7

	18.
	Dwuwarstwowe powłoki TiO2-SiO2 na stopach medycznych
	
	I7

	19.
	Biologiczna ocena nowych biomateriałów
	
	I7

	20.
	Rozwijanie powierzchni elementów z tlenku cyrkonu
	
	I7


Kierunek – Automatyka i Robotyka – studia I stopnia

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1.
	Projekt jednostki wiertarskiej do jednoczesnego wiercenia czterech otworów ( 10mm
	dr hab. inż.  W. Pawłowski
	

	2.
	Projekt napędu głównego oraz wrzeciennika wiertarki stojakowej
	dr hab. inż.  W. Pawłowski
	

	3.
	Projekt podajnika obracającego detal do automatu tokarskiego wielowrzecionowego dla pierścienia zewnętrznego łożyska 2222
	dr hab. inż.  W. Pawłowski
	

	4.
	Projekt manipulatora o napędzie i sterowaniu pneumatycznym, podającego arkusze tektury na linię produkcji opakowań
	dr inż.  M. Krępski
	

	5.
	Projekt manipulatora o napędzie i sterowaniu pneumatycznym, podającego tafle szklane na stanowisko cięcia szkła na mniejsze formaty
	dr inż.  M. Krępski
	

	6.
	Projekt zautomatyzowanego stanowiska pomiaru średnicy wałków i ich selekcji
	dr inż.  M. Krępski
	

	7.
	Projekt zautomatyzowanego urządzenia do pakietowania pojemników (3x3 szt.)
	dr inż.  M. Krępski
	

	8.
	Projekt zautomatyzowanego urządzenia do układania detali na palecie
	dr inż.  M. Krępski
	

	9.
	Projekt fragmentu linii pakującej szklanki do zbiorczego opakowania kartonowego
	dr inż.  M. Krępski
	

	10.
	Projekt zautomatyzowanego stanowiska do montażu kółek fotelowych
	dr inż.  M. Krępski
	

	11.
	Projekt zautomatyzowanego urządzenia do montażu przyrządu do wciskania i usuwania pinesek, będącego także pojemnikiem na pineski
	dr inż.  M. Krępski
	

	12.
	Zaprojektować układ pomiaru narzędzia dla robota IRB 2400
	dr inż.  P. Zawiasa
	

	13.
	Projekt i nadzór nad wykonaniem przyrządu do pomiaru odległości osi ślimaka i ślimacznicy na frezarce obwiedniowej
	dr hab. inż. Tadeusz Marciniak prof. PŁ
	

	14.
	Metody oceny ryzyka zawodowego przy pracy na frezarce uniwersalnej
	dr hab. inż. Tadeusz Marciniak prof. PŁ
	

	15.
	Tworzenie dokumentacji przy nadawaniu znaku CE dla wskazanej maszyny
	dr hab. inż. Tadeusz Marciniak prof. PŁ
	

	16.
	Zaprojektować mechanizm zmieniający orientację chwytaka dla robota IRB360
	dr inż.  P. Wróblewski
	

	17.
	Projekt stołu pozycjonującego detal w dwóch płaszczyznach
	dr inż.  P. Wróblewski
	

	18.
	Manipulator do wkręcania 8 śrub M6 x 15 na promieniu R=250mm 
	Dr inż. Małgorzata Sikora
	

	19.
	Manipulator do podnoszenia pierścienia betonowego o wymiarach fi  zew. dolne = 400 mm,  fi zew. górne = 375 mm,  fi wew. = 300, wysokość 50 mm.
	Dr inż. Małgorzata Sikora
	


Kierunek - Automatyka i Robotyka – studia II stopnia

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1.
	Modernizacja stanowiska wystawowego, wykonanie dokumentacji obejmującej układ sterowania PLC oraz programu sterującego stanowiskiem PILNE!!!
	dr inż.  M. Krępski
	

	2.
	Projekt i realizacja zautomatyzowanego stanowiska dydaktycznego segregującego elementy na grupy ze względu na ich kolor
	dr inż.  M. Krępski
	

	3.
	Projekt modernizacji układu sterowania podajnika do blach
	dr inż.  M. Krępski
	

	4.
	Projekt manipulatora układającego kostkę Rubika
	dr inż.  M. Krępski
	

	5.
	Zoptymalizować proces produkcyjny za pomocą programu Plan Simulation. (Praca na zlecenie GE - możliwa współpraca)
	dr inż.  P. Zawiasa
	

	6.
	Zaprojektować magazyn narzędzi dla frezarki sterowanej numerycznie. (projekt dotyczy frezarki z ESW)
	dr inż. P. Zawiasa / D. Wrąbel
	

	7.
	Zaprojektować proces obróbki dla detalu wykonywanego ze stopu inconel
	dr inż.  D. Wrąbel
	

	8.
	Projekt pojemnika tarczowego do podawania krążków (jak na rysunku)
	dr inż.  W. Froncki
	

	9.
	Projekt jednostki frezarskiej do frezowania rowków frezem o średnicy ( 20
	dr inż.  W. Froncki
	

	10.
	Układ sterowania PLC dla dodatkowej 7 osi robota IRB 2400
	dr inż.  P. Zawiasa
	

	11.
	
	
	


Kierunek - Zarządzanie i Inżynieria Produkcji – studia I stopnia

Kierunek - Zarządzanie i Inżynieria Produkcji – studia II stopnia
	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1.
	Możliwości azotowania stali narzędziowych w uniwersalnym piecu próżniowy
	
	I7

	2.
	Wpływ powierzchniowej obróbki cieplnej stopu cyrkonu Zircaloy 4 na jego właściwości użytkowe
	
	I7

	3.
	Wpływ parametrów azotowania na budowę warstwy wierzchniej stali WCL
	
	I7

	4.
	Wpływ temperatury i czasu nawęglania próżniowego na ilość i rozmieszczenie węglików w warstwie wierzchniej stali
	
	I7

	5.
	Wpływ rodzaju obróbki cieplno-plastycznej na rozkład naprężeń w stopie aluminium 7075
	
	I7

	6.
	Projekt robota mobilnego o wysokiej mobilności
	dr hab. inż. L. Podsędkowski, prof. PŁ
	I7

	7.
	Zaprojektować proces technologiczny na robota IRB 2400. (obróbka 6 osiowa robotem)
	dr inż.  P. Zawiasa
	I7


Kierunek - Energetyka - studia I stopnia
	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	7. 
	Projekt koncepcyjny turbiny parowej przekładniowej dla energetyki rozproszonej.
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ 
	I10

	8. 
	Projekt techniczny wstępny turbiny ORC średniej mocy 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	I10

	9. 
	Koncepcja modernizacji turbossawy papierniczej 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	I10

	10. 
	Analiza pracy dmuchawy promieniowej regulowanej krętem wlotowym.
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	I10

	11. 
	Projekt łożyskowania gazowego turboekspandera.
	Dr inż. Jakub Łagodziński 
	I10

	12. 
	Projekt osiowego łożyska magnetycznego odciążającego sprężarkę odśrodkową. 
	Dr inż. Jakub Łagodziński
	I10

	13. 
	Wybrane problemy wzorcowania stanowiska do badania przepływów pulsacyjnych.
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	I10

	14. 
	Badanie nieustalonych zjawisk przepływowych w OTWARTYM na wylocie kanale zasilanym pulsacyjnie.
	Dr hab. inż. Aleksander Olczyk 
	I10

	15. 
	Konsekwencje stosowania wymagań norm PN-EN na parametry i wymiary główne w pompach znormalizowanych.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10

	16. 
	Projekt stanowiska do badania kierownic wlotowych pomp wody chłodzącej dla bloku energetycznego.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10

	17. 
	Projekt pompy do szlamów.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10


	18. 
	Projekt jednostopniowej pompy odśrodkowej.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10

	19. 
	Analiza pracy układu hydraulicznego ciepłowni miejskiej.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10

	20. 
	Analiza pracy zespołu pompa zasilająca bloku – sprzęgło hydrokinetyczne przy zmianie wejściowej prędkości obrotowej.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	I10

	21. 
	Projekt jednostopniowej pompy odśrodkowej 
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	I10

	22. 
	Projekt wielostopniowej pompy wody zasilającej wytwornice pary.
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	I10

	23. 
	Optymalizacja pracy przepompowni wody sieciowej
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	I10

	24. 
	Studium metod optymalizacji kształtu łopatek maszyn przepływowych, komputerowa optymalizacja profilu" (wymagana umiejętność posługiwania się programem obliczeniowym do symulacji przepływu, zakupionym przez IMP PŁ)
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	25. 
	Projekt naddźwiękowego tunelu aerodynamicznego małych rozmiarów i krótkiego czasu pracy.
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	26. 
	Przegląd metod optymalizacji kształtu kanałów maszyn przepływowych na przykładzie koła sprężarki odśrodkowej.
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	27. 
	Mały pionowy tunel aerodynamiczny do badania opływu prostych przedmiotów w laboratorium mechaniki płynów. 
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	28. 
	Projekt technologiczny kotłowni osiedlowej.
	dr inż. Cebulski Zbigniew
	K15

	29. 
	Projekt technologiczny węzła cieplnego dla budynku wielorodzinnego
	dr inż. Cebulski Zbigniew
	K15

	30. 
	Projekt małego silnika cieplnego wykorzystującego ciepło wylotowe spalin w zastosowaniu do napędu urządzeń pomocniczych w pojeździe samochodowym
	dr inż Jasiński Piotr
	K15

	31. 
	Projekt stanowiska badawczego do pomiaru radiacyjnej i konwekcyjnej wymiany ciepła gazów wylotowych.
	dr inż Jasiński Piotr
	K15

	32. 
	 Projekt i analiza ekonomiczna kolektora słonecznego skupiającego z układem nadążnym.
	dr inż Jasiński Piotr
	K15

	33. 
	Analiza ekonomiczna procesów akumulacji i odzysku energii wytworzonej w źródłach odnawialnych
	dr inż Jasiński Piotr
	K15

	34. 
	Projekt technologiczny kotłowni olejowej lub gazowej dla budynku mieszkalnego (jedno- lub wielorodzinnego).
	dr hab. inż. Gorczakowski Andrzej, prof. PŁ
	K15

	35. 
	Modernizacja węzła cieplnego w budynku wielorodzinnym o mocy do 50 kW lub do 200 kW.
	dr hab. inż. Gorczakowski Andrzej, prof. PŁ
	K15

	36. 
	Zagadnienie audytu energetycznego we współczesnym budownictwie mieszkalnym
	dr hab. inż. Gorczakowski Andrzej, prof. PŁ
	K15

	37. 
	Projekt instalacji klimatyzacyjnej obiektu w strefie Morza Śródziemnego
	dr hab. inż. Gorczakowski Andrzej, prof. PŁ
	K15

	38. 
	Projekt wymiennika ciepła do odzysku ciepła opartego o system rurek ciepła .
	dr inż. Górecki Grzegorz
	K15

	39. 
	Ocena ekonomiczności stosowania kolektorów słonecznych w domach jednorodzinnych
	dr inż. Gutkowski Artur
	K15

	40. 
	Zaprojektowanie i analiza warunków pracy radiatora przenośnego komputera
	dr inż. Gutkowski Artur
	K15

	41. 
	Projekt stanowiska do badania wydajności sprężarek chłodniczych
	dr inż. Kapusta Tadeusz
	K15

	42. 
	Projekt i testowanie stanowiska do indykacji chłodniczej sprężarki tłokowej.
	dr inż. Kapusta Tadeusz
	K15

	43. 
	Projekt stanowiska laboratoryjnego do badania chłodniczego elementu Peltiera
	dr inż. Jędrzejowski Stanisław
	K15

	44. 
	Projekt stanowiska laboratoryjnego do badania stanu nasycenia układu woda-para wodna
	dr inż. Jędrzejowski Stanisław
	K15

	45. 
	Projekt stanowiska laboratoryjnego do pomiaru stopnia suchości pary wodnej
	dr inż. Jędrzejowski Stanisław
	K15

	46. 
	Badania wymiany ciepła między wymiennikiem rurowym o pochyłej powierzchni a złożem fluidalnym.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	47. 
	Projekt instalacji do wytwarzania i wykorzystania biogazu (biogazowni rolniczej) dla fermy hodowlanej
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	48. 
	Projekt taśmowego tunelu zamrażalniczego
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	49. 
	Projekt komory zamrażalniczej dla wybranych produktów spożywczych, warzyw lub owoców.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	50. 
	Projekt komory chłodniczej z kontrolowaną atmosferą z wykorzystaniem systemu chłodzenia tzw. swobodnego chłodzenia  (free coolingu).
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	51. 
	Projekt tunelu fluidyzacyjnego zamrażalniczego Obliczenia procesu zamrażania w złożu fluidalnym.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	52. 
	Projekt chłodnicy powietrza ze złożem fluidalnym.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	53. 
	Projekt chłodni kominowej dla bloku energetycznego wybranej elektrociepłowni.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	54. 
	Wykorzystanie energetyczne osadów ściekowych na przykładzie ŁOŚ – opracowanie technologii spalania.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	55. 
	Stanowisko doświadczalne do wyznaczania stopnia suchości pary nasyconej – projekt.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	56. 
	Analiza energetyczno-techniczna skojarzonych układów grzewczych w gospodarstwach ogrodniczych w zależności od konstrukcji tuneli i szklarni 
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	57. 
	Projekt skojarzonego układu grzewczego dla gospodarstwa ogrodniczego.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	58. 
	Kotły grzewcze na biomasę, zasady doboru, analiza konstrukcji i efektywności. 
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	59. 
	Biomasa, zasady doboru i analiza konstrukcji urządzeń do obróbki przygotowującej biopaliwo do spalania w kotłach. 
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	60. 
	Porównanie warunków eksploatacji kotłowni c.o. i c.w. z węglowymi kotłami i z kotłami współspalającymi biomasę.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	61. 
	Współspalanie paliw stałych i biomasy w kotłach grzewczych. Analiza technologii.
	dr inż. Kasieczka Władysław
	K15

	62. 
	Optymalizacja schładzania półtusz wieprzowych w komorze
	dr inż. Plocek Maria
	K15

	63. 
	Emisja i rozprzestrzenianie się zanieczyszczeń powstających z procesów spalania węgla w kotłach
	dr inż. Plocek Maria
	K15

	64. 
	Bilans emisji CO2 dla wybranej elektrociepłowni (np. EC Łódź)
	dr inż. Plocek Maria
	K15

	65. 
	Badanie elementu Peltiera umieszczonego w łatwo demontowalnym stosie pomiarowym
	dr inż. Rosiak Andrzej
	K15

	66. 
	Projekt i testowanie stanowiska do pomiarów parametrów termodynamicznych gazu doskonałego (suchego powietrza)
	dr inż. Rosiak Andrzej
	K15

	67. 
	Projekt i testowanie stanowiska do badania przewodzenia ciepła, w warunkach przejmowania ciepła na powierzchni obiektów bryłowych (np. kuli)
	dr inż. Rosiak Andrzej
	K15

	68. 
	Projekt ciepłowni geotermalnej i instalacji grzewczej dla indywidualnego dużego gospodarstwa rolnego z hodowlą bydła.
	dr inż. Zawadzki Andrzej
	K15

	69. 
	Projekt ciepłowni geotermalnej i instalacji grzewczej dla indywidualnego dużego gospodarstwa rolnego z tuczem trzody chlewnej
	dr inż. Zawadzki Andrzej
	K15

	70. 
	Projekt ciepłowni geotermalnej i instalacji grzewczej dla indywidualnego dużego gospodarstwa rolnego z produkcją jajczarsko – drobiarską
	dr inż. Zawadzki Andrzej
	K15

	71. 
	Analiza techniczno-ekonomiczna termomodernizacji budynku mieszkalnego dla poprawy jego charakterystyki cieplnej.
	Dr inż. Maria Plocek
	K15

	72. 
	Analiza możliwości zastosowania free-coolingu w instalacji chłodniczej przechowalni bananów.
	Dr inż. Maria Plocek
	K15

	73. 
	Optymalizacja schładzania półtusz wieprzowych w komorze chłodniczej i zamrażalniczej.
	Dr inż. Maria Plocek
	K15

	74. 
	Analiza emisji CO2 dla wybranej elektrociepłowni (np. EC Łódź)
	Dr inż. Maria Plocek
	K15

	75. 
	Analiza techniczno-ekonomiczna zastosowania amoniaku lub czynnika syntetycznego do instalacji chłodniczej wybranego obiektu
	Dr inż. Maria Plocek
	K15


UWAGA: – istnieje możliwość realizacji tematów  uzgodnionych z dyplomantem - związanych z przyszłą pracą zawodową
Kierunek - Energetyka - studia II stopnia

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Koncepcja badań turbiny ORC systemu Electra. 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ 
	

	2. 
	Projekt techniczny wstępny turbossawy przekładniowej.  
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	

	3. 
	Numeryczna analiza przepływu przez dyfuzor o ciągłej zmianie krzywizny łopatek. 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	

	4. 
	Projekt stoiska dydaktycznego do badań wentylatora promieniowego. 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	

	5. 
	Analiza termodynamiczno – techniczna warunków eksploatacji sprężarki przekładniowej. 
	Dr hab. inż. Władysław Kryłłowicz prof. nadzw. PŁ
	

	6. 
	Badania eksperymentalne i numeryczne przepływu niestacjonarnego w dwustopniowej turbinie akcyjnej.
	Dr inż. Antoni Smolny 
	

	7. 
	Obliczenie charakterystyk  zmodyfikowanej turbiny wiatrowej o pionowej osi obrotu.  
	Dr inż. Antoni Smolny
	

	8. 
	Badanie korelacji hałasu i sprawności dwustopniowej turbiny modelowej.
	Dr inż. Jarosław Błaszczak
	

	9. 
	Badanie wpływu wzajemnego ustawienia wieńców łopatkowych na sprawność turbiny modelowej i poziom drgań.
	Dr inż. Jarosław Błaszczak
	

	10. 
	Badania wpływu adaptacji akustycznych na charakterystykę pomieszczenia bezechowego.
	Dr inż. Jarosław Błaszczak
	

	11. 
	Badania korelacji turbulencji przepływu i poziomu emitowanego dźwięku dla przypadku wentylatora.
	Dr inż. Jarosław Błaszczak
	

	12. 
	Modelowanie i badania symulacyjne przepływów pulsacyjnych (kompresor, silnik spalinowy).
	Dr inż. Tomasz Pałczyński 
	

	13. 
	Wyznaczanie właściwości dynamicznych przewodów zasilanych przepływem pulsacyjnym.
	Dr hab. inż. Aleksander Olczyk 
	

	14. 
	Metody obliczania sił wzdłużnych i układów odciążających w pompach odśrodkowych.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	15. 
	Obliczenia odtworzeniowe jednostopniowej pompy odśrodkowej pracującej w ruchu pompowym i turbinowym.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	16. 
	Wybór optymalnego układu regulacji dla pompy procesowej.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	17. 
	Projekt pompy zasilającej kocioł energetyczny.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	18. 
	Projekt pompy do nośników ciepła.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	19. 
	Projekt stoiska dydaktycznego do badania kawitacji w kanałach maszyn przepływowych.
	Dr inż. Stefan Najdecki 
	

	20. 
	Numeryczne wyznaczanie charakterystyki hamulca hydraulicznego – retardera.
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	

	21. 
	Numeryczne wyznaczanie charakterystyki sprzęgła hydraulicznego
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	

	22. 
	Numeryczne wyznaczanie charakterystyki przekładni hydraulicznej
	Dr hab. inż. Adam Papierski 
	

	23. 
	Studium metod optymalizacji kształtu łopatek maszyn przepływowych, komputerowa optymalizacja profilu" (wymagana umiejętność posługiwania się programem obliczeniowym do symulacji przepływu, zakupionym przez IMP PŁ)
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	24. 
	Projekt naddźwiękowego tunelu aerodynamicznego małych rozmiarów i krótkiego czasu pracy.
	dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	25. 
	Przegląd metod optymalizacji kształtu kanałów maszyn przepływowych na przykładzie koła sprężarki odśrodkowej.
	Dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	26. 
	Mały pionowy tunel aerodynamiczny do badania opływu prostych przedmiotów w laboratorium mechaniki płynów. 
	Dr inż. Marek Rabiega 
	I-10

	27. 
	Mikropalnik gazowy - model numeryczny i optymalizacja warunków jego pracy
	Dr inż. Artur Gutkowski
	K15

	28. 
	Przygotowanie modelu mikro-wymiennika ciepła za pomocą kodu CFX/Fluent - analiza warunków pracy
	Dr inż. Artur Gutkowski
	K15

	29. 
	Metodyka projektowania i analiza pracy wymienników ciepła ze złożem fluidalnym.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	30. 
	Metody obliczeniowe i modelowanie wymiany ciepła w fluidalnych wymiennikach ciepła
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	31. 
	Modelowanie cieplno-przepływowe procesu zamrażania w złożu fluidalnym.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	32. 
	Modelowanie numeryczne procesu zamrażania owoców w układach owiewowych.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	33. 
	Obliczenia procesowe chłodni kominowej dla bloku energetycznego EC Łódź
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	34. 
	Zamrażanie i przechowywanie mięsa poubojowego. Technologia, modelowanie procesu schładzania, obliczenia i projekt komór.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	35. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz zaprojektowanie suszarni słomy do produkcji biopaliwa w postaci pelet.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	36. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz zaprojektowanie suszarni odpadów drewna do produkcji biopaliwa w postaci brykietów.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	37. 
	Wytwarzanie i wykorzystanie biogazu, opracowanie technologii oraz obliczenia instalacji dla fermy hodowlanej.
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	38. 
	Analiza energetyczno-techniczna i ekonomiczna skojarzonych układów grzewczych w zależności od konstrukcji tuneli i szklarni w gospodarstwach ogrodniczych
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	39. 
	Badania wymiany ciepła między wymiennikiem rurowym o pochyłej powierzchni a złożem fluidalnym
	Dr inż. Władysław Kasieczka
	K15

	40. 
	Badanie intensyfikacji wymiany ciepła i oporów przepływu rur ożebrowanych z wkładką turbulizującą z wykorzystaniem modelowania komputerowego
	Dr inż. Piotr Jasiński
	K15

	41. 
	Analiza numeryczna wysokotemperaturowego wymiennika ciepła gazów wylotowych silnika spalinowego
	Dr inż. Piotr Jasiński
	K15

	42. 
	Numeryczne badanie charakterystyk cieplno-przepływowych kanałów z wkładkami turbulizującymi prze
	Dr inż. Piotr Jasiński
	K15

	43. 
	Badanie procesów wrzenia substancji jednoskładnikowej - modelowanie procesów (np. FlexPDE lub Ansys) oraz testowanie stanowiska
	Dr inż. Andrzej Rosiak
	K15

	44. 
	Badanie procesów skraplania substancji jednoskładnikowej - modelowanie procesów (np. FlexPDE lub Ansys) oraz testowanie stanowiska
	Dr inż. Andrzej Rosiak
	K15

	45. 
	Modelowanie procesów termoelektrycznego oziębiania oraz ogrzewania obiektów - modelowanie procesów (np. Ansys lub FlexPDE) oraz testowanie stanowiska.
	Dr inż. Andrzej Rosiak
	K15

	46. 
	Oziębianie wody w mini-chłodni ociekowej - modelowanie procesu oraz testowanie stanowiska
	Dr inż. Andrzej Rosiak
	K15

	47. 
	Doświadczalne badanie wydajności i efektywności wymiennika ciepła typu rurka ciepła.
	dr inż. Górecki Grzegorz
	K15

	48. 
	Badania doświadczalne, metodą PIV, przepływu z wykorzystaniem elementów turbulizujących w otoczeniu rurki ciepła.
	dr inż. Górecki Grzegorz
	K15

	49. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt instalacji wentylacyjno klimatyzacyjnej dla budynku szpitala klinicznego wraz z blokami operacyjnymi i salami opatrunkowymi oraz pomieszceniami pomocniczymi.
	dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	50. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt ciepłowni geotermalnej i instalacji grzewczej dla indywidualnego dużego gospodarstwa rolnego z produkcją jajczarsko - drobiarską.
	dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	51. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt urządzeń chłodniczych do suszenia soków owocowych metodą liofilizacji.
	dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	52. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt ciepłowni geotermalnej i instalacji grzewczej dla indywidualnego dużego hodowlanego gospodarstwa rolnego 
	dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	53. 
	Opracowanie technologii, modelowanie i obliczenia procesowe oraz projekt instalcji chłodniczej i hydraulicznej do przygotowania wody lodowej dla instalacji klimatyzacyjnej wykorzystującej belki chłodzące i grzewczo-chłodzące.
	dr inż. Andrzej Zawadzki
	K15

	54. 
	Analiza i dobór metod badawczych wykorzystywanych do badania hermetycznych sprężarek chłodniczych w ramach kontroli końcowej u producenta. 
	Dr inż. Tadeusz Kapusta
	K15

	55. 
	Analiza pracy chłodniczego elementu Peltiera i projekt stanowiska laboratoryjnego do badania takiego układu.
	Dr inż. Stanisław Jędrzejowski
	K15

	56. 
	Analiza możliwości pomiaru stopnia suchości pary wodnej o niskim ciśnieniu i projekt stanowiska laboratoryjnego.
	Dr inż. Stanisław Jędrzejowski
	K15

	57. 
	Wykorzystanie pompy ciepła w projektowanej instalacji wentylacyjno- klimatyzacyjnej dla budynku przemysłoweg
	Dr hab. inż. Andrzej Gorczakowski; prof. PŁ
	K15

	58. 
	Projektowanie instalacji klimatyzacyjnej obiektu w strefie Morza Śródziemnego
	Dr hab. inż. Andrzej Gorczakowski; prof. PŁ
	K15

	59. 
	Projektowanie instalacji wentylacyjno-klimatyzacyjnej obiektu typu szpitalnego
	Dr hab. inż. Andrzej Gorczakowski; prof. PŁ
	K15


UWAGA: – istnieje możliwość realizacji tematów  uzgodnionych z dyplomantem - związanych z przyszłą pracą zawodową
Mechatronika - Studia I- stopnia

	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Zaprojektować sztuczne serce przystosowane do pracy w warunkach stacjonarnych jak i mobilnych. 
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	2. 
	Projekt automatu wiertarsko-znakującego do produkcji dysz grzewczych urządzeń gazowych. 
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	3. 
	Projekt automatycznej wkrętarki do mocowania metalowych wzmocnień w profilach okiennych z PCV. 
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	4. 
	Sterowanie komputerowe w układzie regulacji prędkości obrotowej silnika prądu stałego  
	dr inż. D. Grzelczyk
	K16

	5. 
	Sterowanie komputerowe falownika w układzie regulacji prędkości obrotowej silnika prądu przemiennego 
	dr inż. D. Grzelczyk
	K16

	6. 
	Modelowanie matematyczne zamkniętego układu regulacji ciągłej z wykorzystaniem pakietu Matlab-Simulink
	dr. inż. D. Grzelczyk
	K16

	7. 
	Akwizycja danych pomiarowych w środowisku LabView na przykładzie wybranych układów mechatronicznych
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	8. 
	Analiza różnych konfiguracji regulatora PD w modelowaniu, symulacji i kontroli przemieszczenia siłownika hydraulicznego z serwozaworem z zastosowaniem pakietu Matlab-Simulink.
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	9. 
	Rozwiązanie zagadnienia stabilizacji położenia kątowego obiektu z nieliniowością z zastosowaniem pakietu Matlab-Simulink.
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	10. 
	Modelowanie numeryczne elementów hydraulicznych w języku programowania Java
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	11. 
	Rozwiązanie zagadnienia stabilizacji położenia kątowego obiektu z nieliniowością w języku
programowania Java
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	12. 
	Symulacja sygnalizacji świetlnej na skrzyżowaniu z kilkoma sygnalizatorami drogowymi z
zastosowaniem pakietu Matlab-Simulnik
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	13. 
	Metody numerycznej estymacji transformacji odwrotnej Laplace'a w języku programowania Java
	dr inż. P. Olejnik
	K16

	14. 
	Symulacje numeryczne układu sterowania temperaturą w piecu elektrycznym
	dr inż. G. Kudra
	K16

	15. 
	Projekt rozbudowy stanowiska potrójnego wahadła fizycznego o ruchomą przeszkodę
	dr inż. G. Kudra
	K16

	16. 
	Badanie charakterystyk dynamicznych mięśni pneumatycznych.
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	17. 
	Projekt podwozia kołowego z mającego możliwość poruszania się po schodach. 
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	18. 
	Badanie zakresu ruchu kończyn
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	19. 
	Realizacja rzeczywista części modelu matematycznego DNA.
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	20. 
	Modelowanie chodu ludzkiego z wykorzystaniem podwójnego wahadła fizycznego
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	21. 
	Analiza numeryczna i wizualizacja dynamiki układu wahadła sprężystego z wymuszeniem  zewnętrznym z zastosowaniem oprogramowania LabView
	prof. dr hab. inż. Jan Awrejcewicz
	K16

	22. 
	Model podwójnego wahadła fizycznego z napędem i układem pomiarowym.
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	23. 
	Program do badania stateczności układów automatyki w środowisku LabVIEW z elementami Matlaba.
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	24. 
	Opracowanie programu dla sterownika regulacji poziomu mocy pompy hydraulicznej o stałej objętości roboczej.
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	25. 
	Opracowanie programu dla sterownika regulacji prędkości siłownika zasilanego pompą o stałej objętości roboczej z falownikiem.


	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	26. 
	Opracowanie programu dla sterownika cyklu pracy prasy hydraulicznej z długotrwałą praca naporową.
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	27. 
	Opracowanie algorytmu programu dla sterownika dźwigu pionowego
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	28. 
	Opracowanie programu sterowania ruchami skojarzonymi obrotu i wypadu żurawia wypadowego
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	29. 
	Opracowanie programu dla sterownika cyklu pracy manipulatora dwuosiowego
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	30. 
	Opracowanie programu dla sterownika urządzenia dozującego żywicę epoksydową.
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	31. 
	Opracowanie programu dla sterownika urządzenia rekreacyjno-rozrywkowego o dwóch osiach obrotu.
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	32. 
	Opracowanie programu dla sterownika urządzenia rekreacyjno-rozrywkowego o jednej osi obrotu i ruchomych ramionach.
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	33. 
	Opracowanie algorytmu programu dla sterownika dźwigu schodowego, platformowego
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	34. 
	Opracowanie programu dla sterownika cyklu pracy suwnicy kolumnowej (z obrotową kolumną).
	dr hab. inż. Jacek Cink, prof. PŁ
	K19

	35. 
	Projekt kokpitu nowoczesnego samochodu elektrycznego
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	36. 
	Analiza udarowa elementów zawieszenia samochodu osobowego
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	37. 
	Projekt wielostopiowego sprzęgła głównego
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	38. 
	Projekt aktywnego układu kierowniczego – zespół sterowania
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	39. 
	Koncepcja systemu kierowania samochodem bez użycia rąk i nóg
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	40. 
	Opracowanie koncepcji sterowania indywidualnym napędem kół pojazdu podczas jazdy po łuku
	dr hab. inż. Andrzej Szosland, prof.PŁ
	K111

	41. 
	Model i symulacja ruchu na międzywęzłowym odcinku drogi (z wykorzystaniem automatu komórkowego)
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K-111

	42. 
	Opracowanie aplikacji do wykrywania konfliktów w programie sterownia sygnalizacją świetlną na skrzyżowaniu
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K-111



	43. 
	Hamulce elektryczne do pojazdów
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K-111



	44. 
	Napęd silnikiem krokowym ciągnika na stanowisku do modelowania prób zderzeniowych
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K-111



	45. 
	Stanowisko ilustrujące sterowanie wzbudzaną sygnalizacją świetlną
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K-111



	46. 
	„Sztuczna noga” do badań drogowych układu hamulcowego
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K-111



	47. 
	„Sztuczna noga” do badań pojazdów w czasie rozpędzania
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K-111



	48. 
	Charakterystyka przepływomierza przy przepływie w kanale o geometrii układu dolotowego silnika
	dr inż. Jacek Leyko
	K-111

	49. 
	Wymaganie odnośnie do sterowania silnika stawiane przez obecne i przyszłe cykle jezdne
	dr inż. Jacek Leyko
	K-111

	50. 
	Projekt zabudowy układu sterowania silnika spalinowego
	dr inż. Jacek Leyko
	K-111

	51. 
	Modyfikacja stanowiska do modelowania prób zderzeniowych
	dr inż. Adam Gołaszewski
	K-111

	52. 
	Modyfikacja pojazdu do stanowiskowych prób zderzeniowych
	dr inż. Adam Gołaszewski
	K-111

	53. 
	Projekt wielostopniowego sprzęgła głównego 
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K-111

	54. 
	Aktywne zawieszenie roweru
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K-111

	55. 
	Aktywny układ kierowniczy samochodu osobowego
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K-111

	56. 
	Aktywne siodło pojazdu członowego
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K-111

	57. 
	Sterowanie elektrycznym wspomagania układu kierowniczego pojazdu mechanicznego
	dr inż. Robert Pietruszewski
	K-111

	58. 
	Sterowanie aktywnymi układami nośnymi pojazdów mechanicznych
	dr inż. Robert Pietruszewski
	K-111

	59. 
	Zaprojektować fragment linii produkcyjnej do napełniania butelek- z zaocznych mechatronika
	dr inż.  P. Zawiasa
	


Mechatronika - II stopień
	Lp
	Proponowany temat pracy dyplomowej
	Kierujący pracą
	jednostka

	1. 
	Zaprojektować i zbudować stanowisko laboratoryjne, oparte o koncepcję  automatu do konfekcjonowania cięgien kulkowych. 
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	2. 
	Zaprojektować i zbudować stanowisko laboratoryjne, oparte o koncepcję   półautomatycznego podajnika piły do cięcia  listew przyszybowych.
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	3. 
	Zaprojektować model eksperymentalny systemu krążenia krwi w organizmie człowieka.
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	4. 
	Zaprojektować samopoziomującą się platformę, montowaną na mobilnym podwoziu.
	dr hab. inż.  D. Lewandowski, prof. PŁ
	K16

	5. 
	Model podwójnego wahadła fizycznego z napędem i układem pomiarowym
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	6. 
	Sterowanie z wykorzystaniem matrycy FPGA w środowisku LabVIEW
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	7. 
	Budowa prostego przenośnego modelu potrójnego wahadła fizycznego
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	8. 
	Rejestracja i dokumentacja ruchu potrójnego wahadła fizycznego w środowisku LabVIEW
	dr inż. G. Wasilewski
	K16

	9. 
	Modelowanie układu pozycjonowania silnika prądu stałego z wykorzystaniem pakietu Matlab/Simulink
	dr inż. G. Kudra
	K16

	10. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego układu napędowego ramienia stołu technologicznego. 
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	11. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego układu napędowego urządzenia zasypowego.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	12. 
	Budowa układu sterowania ciśnienia oraz badania eksperymentalne jego własności na stanowisku laboratoryjnym z pompą zębatą napędzaną silnikiem elektrycznym zasilanym falownikiem.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	13. 
	Budowa układu sterowania ciśnienia oraz badania eksperymentalne jego własności na stanowisku laboratoryjnym z proporcjonalnym zaworem ciśnieniowym. 
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	14. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego układu napędowego prasy hydraulicznej.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	15. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego stanowiska laboratoryjnego z układem pozycjonowania siłownika hydraulicznego.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	16. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego stanowiska laboratoryjnego z pompą o zmiennej wydajności sterowanej programowo.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	17. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla napędu podnośnika nożycowego z układem stałej prędkości podnoszenia.
	dr inż. Sławomir Bednarski
	K19

	18. 
	Projekt napędu mechanizmu obrotu suwnicy kolumnowej i uruchomienie aplikacji sterującej z możliwością regulacji prędkości obrotu. 
	dr inż. Jerzy Uciński
	K19

	19. 
	Projekt węzła zmieniającego wysokość przenośnikowego układu transportowego oraz uruchomienie aplikacji sterującej pracą układu.
	dr inż. Jerzy Uciński
	K19

	20. 
	Projekt dwuosiowego manipulatora bramowego do obsługi rozładunku przenośnikowego układu transportowego i uruchomienie aplikacji sterującej pracą układu. 
	dr inż. Jerzy Uciński
	K19

	21. 
	Projekt laboratoryjnego stanowiska podsystemu magazynowo-transportowego i uruchomienie aplikacji sterującej pracą układarki magazynowej z układem pozycjonowania podajnika.
	dr inż. Jerzy Uciński
	K19

	22. 
	Opracować program wykrywania i rozpoznawania kształtów figur płaskich za pomocą kamery.
	prof. dr hab. inż. Jerzy Tomczyk
	K19

	23. 
	Projekt systemu diagnostyki (monitorowania) pracy wybranej maszyny roboczej.
	prof. dr hab. inż. Jerzy Tomczyk
	K19

	24. 
	Program komputerowy dla wyznaczania dopuszczalnych dróg transportowych z uwzględnieniem przeszkód terenowych.
	dr inż. Andrzej Kosucki
	K19

	25. 
	Projekt i optymalizacja sterowania ruchami poziomymi suwnicy pomostowej w warunkach istnienia przeszkód terenowych.
	dr inż. Andrzej Kosucki
	K19

	26. 
	Opracowanie układu sterowania dla manipulatora, którego człon wykonawczy realizuje dowolną trajektorię płaską daną zbiorem punktów.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	27. 
	Projekt modernizacji napędu i układu sterowania mechanizmu jazdy maszyny roboczej.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	28. 
	Projekt falownikowego mechanizmu podnoszenia z układem sterowania realizującym pozycjonowanie i pracę według zasady stałej mocy.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	29. 
	Projekt mechanizmu jady mostu suwnicy z układem kompensacji ukosowania.
	dr inż. Andrzej Kosucki
	K19

	30. 
	Opracowanie układu sterowania i badania symulacyjne danego mechanizmu jazdy suwnicy pomostowej z układem pozycjonowania ciągłego.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	31. 
	Opracowanie układu pozycjonowania suwnicy pomostowej w płaszczyźnie poziomej przy skojarzonych ruchach mechanizmów jazdy mostu i wózka.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	32. 
	Projekt mechanizmu wypadu żurawia portowego wraz z układem sterowania.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	33. 
	Opracowanie układu pozycjonowania żurawia portowego w płaszczyźnie poziomej przy skojarzonych ruchach mechanizmów obrotu i wypadu.
	dr hab. inż. Jacek Cink
	K19

	34. 
	Projekt napędu i uruchomienie aplikacji sterującej dla mechatronicznego układu napędowego platformy przeładunkowej z układem kompensacji przechyłu.
	dr inż. Andrzej Kosucki
	K19

	35. 
	Opracowanie układu sterowania i symulacja pracy dwóch żurawi do transportu dłużyc po założonym torze.
	dr inż. Andrzej Kosucki
	K19

	36. 
	Model i symulacja ruchu na prostym skrzyżowaniu z sygnalizacją świetlną (z wykorzystaniem automatu komórkowego)
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K111

	37. 
	Model i symulacja ruchu na średnim lub dużym rondzie (z wykorzystaniem automatu komórkowego)
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K111

	38. 
	Model i symulacja ruchu na średnim lub dużym skrzyżowaniu bez sygnalizacji świetlnej (z wykorzystaniem automatu komórkowego)
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K111

	39. 
	Opracowanie aplikacji do wykrywania konfliktów w programie sterownia sygnalizacją świetlną na skrzyżowaniu z wyspą centralną
	dr inż. Mariusz Smoczyński
	K111

	40. 
	Urządzenie wspomagające kierowcę w czasie jazdy w kolumnie – koncepcja i badania symulacyjne.
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K111

	41. 
	Projekt zawieszenia półaktywnego do małego samochodu miejskiego
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K111

	42. 
	Stanowisko ilustrujące sterowanie akomodacyjną sygnalizacją świetlną.
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K111

	43. 
	Orientacja w przestrzeni z wykorzystaniem czujników mikromechanicznych (aplikacja w LabVIEW)
	dr inż. Krzysztof Surmiński
	K111

	44. 
	Sterowanie silnikiem o zmiennym stopniu sprężania
	dr inż. Jacek Leyko

	K111

	45. 
	Analiza termodynamiczna przebiegu ciśnienia w cylindrze silnika 
	dr inż. Jacek Leyko

	K111

	46. 
	Analiza udarowa elementów układu jezdnego samochodu osobowego. 
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K111

	47. 
	Analiza dynamiczna mechanizmu hamującego w CAD/CAE
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K111

	48. 
	Analiza strukturalna zawieszenia kierowanych kół jezdnych samochodu osobowego w CAD/CAE 
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K111

	49. 
	Analiza wpływu aktywnego układu kierowniczego na bezpieczeństwo czynne pojazdu 
	dr inż. Janusz Ormezowski
	K111

	50. 
	Projekt sprzęgła dwumasowego do samochodu osobowego średniej klasy
	dr inż.Tomasz Szydłowski
	K111

	51. 
	Modelowanie i badania symulacyjne sprzęgła ciernego
	dr inż.Tomasz Szydłowski
	K111

	52. 
	Koncepcja układu kierowniczego bez mechanicznego połączenia kół kierowanych z kołem kierownicy (układem sterującym)
	dr inż. Robert Pietruszewski
	K111

	53. 
	Nowoczesne układy sterowania silników z zapłonem iskrowym.


	dr inż. Robert Pietruszewski
	K111

	54. 
	Nowoczesne układy sterowania silników z zapłonem samoczynnym.
	dr inż. Robert Pietruszewski
	K111
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